Stavebnicové automatizacni prvky ﬁﬂIi@=-[?(HP automation AG NV TOMATIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-KU

Jednotka s elektrickym pohonem pfes zavitovou htidel,
vedeni v tycich a kuli¢ckovych klecich (bez viile)
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Zdvih A B Nosnost staticka / dynamicka F5 Ma Mb Hmotnost

(mml | fmm] | Imml | OF1N] [ F2N] | F3[N] | F4[N] | [N] | [Nm] | [Nm] [kl

0- 50 197 165 500 262 500 500 * 15.3 7.65 1.65

0-75 222 190 480 132 480 500 * 14.4 7.2 1.72
0-100 | 247 215 300 76 300 500 * 9 4.5 1.79
0-150 | 297 265 140 32 140 500 * 3.75 1.87 1.92
0-200 | 347 315 75 16 75 500 * 2.25 1.12 2.05

* viz zadni strana

Objednaci ¢islo LM26KU -5 - . ..

—E 02 =zdvih 50 04 =zdvih 100 08 = zdvih 200
03 =zdvih 75 06 =zdvih 150

5 = stoupani 5mm

— Typ

Upozornéni:
Senzory, pfiruba a spojka nejsou soucésti dodavky a musi byt objednany samostatné:
Dalsi pokyny viz zadni strana.

Zména vyhrazena (2008) 2.011.5



Stavebnicové automatizacni prvky HHIE[HD=-[PG{P automation AG INUTOMATIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-KU

Jednotka s elektrickym pohonem pres zavitovou hfidel,
vedeni v tycich a kuli¢ckovych klecich (bez vile)

Senzor: objednaci ¢islo IM-008-AX-U20 (NAMUR)
IM-008-NS-U2L (NPN)
IM-008-PS-U2L (PNP)

Dalsi kabely a senzory (zasuvné) jsou uvedeny v katalogu Elektronika — senzory.

Pfiruba motoru:
Pfiruba motoru se upevnuje pomoci sroubli M4 a slouzi zaroven k upnuti dvouradého opérného loziska.
Pro vyrobu pfiruby motoru vyZzadujeme rozmérové schéma motoru.

Objednaci ¢islo Motorova priruba k LM-26-KU

Spojka:
Mezi jednotkou a motorem se doporucuje flexibilni torzni tuha spojka.

Objednaci ¢islo Spojka k LM-26-KU htidel motoru @ ... mm

Hmotnostni setrvacnost:

Hmotnostni setrvanost se vztahuje na jednotku véetné spojky bez motoru. Cini p¥i zdvihu 25mm J = 0.19 kgecm?
a prodluzuje se na 25mm zdvihu o 0.005 kgcm?.

Odpor proti posuvu:
F5 zavisi na to¢ivém momentu motoru Md:

Md [Ncm]
Pfi stoupani 5mm plati: 0.08 =N max. pfipustné 1000 N

Provedeni vietena:
Vieteno svisle pretoceno, ISO tolerancni tiida 7 (DIN 69051).
Matka bez vile.

Ulozeni vietena:
Radialné axialni kulickové lozisko, vile loZiska = 0 (bez vle).

Jednotky mohou byt pouzity i jako kfizovy sttl:

2.011.5 Zména vyhrazena (2008)



Stavebnicové automatizaéni prvky

m=m®automation AG

AV TOMAWIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-RW

Jednotka s elektrickym pohonem pres zavitovou hfidel, vedeni v kolejnicich (bez vile)
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Zdvih A C D E F1 [N] F3 Ma Mb Hmotnost
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] |(stat./dyn.) [N] [Nm] [Nm] [ka]
0-50 197 82 35 42 750 * 30 30 38
0-75 222 95 30 37 750 * 30 30 4.1
0-100 247 107 30 37 750 * 30 30 4.4
0-150 297 132 30 37 750 * 30 30 5,0
0-200 347 157 30 37 750 * 30 30 5,6
0-250 397 182 30 37 750 * 30 30 6,2
0-300 447 207 30 37 750 * 30 30 6,9
0-400 547 257 30 37 750 * 30 30 8,1
* viz zadni strana
Objednaci ¢islo LM26RW -5- ...
02 =zdvih 50 06 = zdvih 150 12 =zdvih 300
03 =zdvih 75 08 = zdvih 200 16 = zdvih 400
04 =zdvih 100 10 = zdvih 250

5 = stoupani 5mm

—Typ

Upozornéni:

Senzory, pfiruba a spojka nejsou souc¢asti dodavky a musi byt objednany zvlast: Dalsi pokyny viz zadni strana.

Zména vyhrazena (2008)
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Stavebnicové automatizacni prvky HHIE[HD=-[PG{P automation AG INUTOMATIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-RW

Jednotka s elektrickym pohonem pies zavitovou htidel, vedeni v kolejnicich (bez vile)

Senzor: Objednaci ¢islo IM-008-AX-U20 (NAMUR)
IM-008-NS-U2L (NPN)
IM-008-PS-U2L (PNP)

Dalsi senzory a kabely (zasuvné) jsou uvedeny v katalogu Elektronika-senzory.

Pfiruba motoru:

Pfiruba motoru je upevnéna srouby M4 a slouzi zaroven k upnuti dvoufadého opérného loziska.
Pro vyrobu ptiruby motoru pozadujeme rozmérové schéma motoru.

Objednaci ¢islo Ptiruba motoru k LM-26-RW

Spojka:

Mezi jednotkou a motorem se doporucuje flexibilni tuhd torzni spojka.

Objednaci ¢islo Spojka k LM-26-RW Hfidel motoru @ ... mm

Hmotnostni setrvacnost:
Hmotnostni setrvacnost se vztahuje na jednotku véetné spojky bez motoru. Cini p¥i zdvihu 25 mm J = 0.23 kgm? a na 25 mm zdvihu
narlsta prodlouzeni o 0.005 kgcm?.

Odpor proti posuvu:
F5 je zavislé na to¢ivém momentu motoru Md:
Md [Ncm]

P¥i stoupani 5 mm plati: 0.08 = N max. pfipustné 1000 N

Provedeni hfidele:
Hridel svisle pretocena, tfida tolerance ISO 7 (DIN 69051).
Matka bez vile.

Ulozeni htidele:
Radialné axialni kuli¢ckové lozisko, vile v lozisku = 0 (bez vule).

Jednotky mohou byt pouzivany také jako k¥izovy stil:

2.013.5 Zména vyhrazena (2008)



Stavebnicové automatizacni prvky ﬁﬂIi@=-[?(HP automation AG NV TOMATIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-RA

Jednotka s elektrickym pohonem pies zavitovou hiidel, vedeni v kolejnicich (bez vile)
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Zdvih A B C D E F F1[N] F2[N] F3 Ma Mb Hmotnost
[mm] [(mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | (stat/dyn.) |(stat./dyn.) | [N] [Nm] | [Nm] kg]
0-50 240 25 75 - - 105 750 225 * 30 30 53
0-75 265 25 100 - - 117.5 750 165 * 30 30 5,9
0-100 300 30 130 85 95 135 750 130 * 30 30 6,5
0-150 360 35 185 95 105 165 750 85 * 30 30 7,6
0-200 420 40 240 105 115 195 750 60 * 30 30 89
0-250 480 45 295 105 115 225 750 40 * 30 30 10,1
0-300 550 55 355 120 130 260 750 25 * 30 30 10,7
0-350 610 60 410 120 130 290 750 14 * 30 30 1,2
0-400 670 65 465 130 140 320 750 7 * 30 30 13,6
* viz zadni strana
Objednaci ¢islo LM26RA -5- ...
02 = zdvih 50 06 = zdvih 150 12 = zdvih 300
03 =zdvih 75 08 = zdvih 200 14 = zdvih 350
04 = zdvih 100 10 = zdvih 250 16 = zdvih 400

Upozornéni:

—Typ

5 = stoupani 5mm

Senzory, pfiruba a spojka nejsou soucasti dodavky a musi byt objednany zvlast: Dalsi pokyny viz zadni strana.

Zména vyhrazena (2008)
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Stavebnicové automatiza¢ni prvky ﬁﬁﬁﬁﬂ“ﬂﬂ? automation AG

IV TOMAWIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-RA

Jednotka s elektrickym pohonem pres zavitovou htidel, vedeni v kolejnicich (bez vile)

Senzor: Objednaci ¢islo IM-008-AX-U20 (NAMUR)
IM-008-NS-U2L (NPN)
IM-008-PS-U2L (PNP)

Dalsi senzory a kabely (zasuvné) jsou uvedeny v katalogu Elektronika-senzory.

Pfiruba motoru:

Pfiruba motoru je upevnéna srouby M4 a slouzi zaroven k upnuti dvoufadého opérného loziska.

Pro vyrobu pfiruby motoru pozadujeme rozmérové schéma motoru.
Objednaci ¢islo Ptiruba motoru k LM-26-RA

Spojka:

Mezi jednotkou a motorem se doporucuje flexibilni tuhd torzni spojka.

Objednaci ¢islo Spojka k LM-26-RA Hfidel motoru @ ... mm

Hmotnostni setrvacnost:
Hmotnostni setrvacnost se vztahuje na jednotku vcetné spojky bez motoru.
Cini pfi zdvihu 25 mm J = 0.23 kgm? a na 25 mm zdvihu nar(ist4 prodlouzeni 0 0.005 kgcm?

Odpor proti posuvu:
F5 je zavislé na to¢ivém momentu motoru Md:

Md [Ncm]
P¥i stoupdani 5 mm plati: 0.08 = N max. pfipustné 1000 N

Provedeni hiidele:
Hridel svisle pretocena, tfida tolerance ISO 7 (DIN 69051).
Matka bez vile.

Ulozeni hiidele:
Radialné axialni kulickové lozisko, viile v loZisku = 0 (bez vile).

Pfipojovaci schéma integrovanych vypinacd Jednotky mohou byt pouzivany také jako kfizovy stul:
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Stavebnicové automatizacni prvky ﬁﬂIi@=-[?(HP automation AG NV TOMATIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-ZR

Jednotka s elektrickym pohonem pies ozubeny femen,
vedeni v tycich a kulickovych klecich (bez viile)
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Zdvih A B Nosnost staticka / dynamicka F5 Ma Mb Hmotnost
(mm] - [mm] | [mm] g N] | F2[N] | F3[N] | F4[N] | IN] | [Nm] [Nm] [k
0- 50 200 175 350 183 350 350 * 10.5 5.25 1.7
0-75 225 200 336 92 336 350 * 10 5 1.75
0-100 | 250 225 210 53 210 350 * 6.3 3.15 1.8
0-150 | 300 275 98 22 98 350 * 2.9 1.45 1.9
0-200 | 350 325 52 11 52 350 * 1.5 0.75 2

* viz zadni strana

Objednaci ¢islo  LM26ZR-...

[__ 02 =zdvih 50 04 =zdvih 100 08 = zdvih 200
03 =zdvih 75 06 =zdvih 150

Typ

Upozornéni:
Senzory, pfiruba a spojka nejsou soucasti dodavky a musi byt objednany samostatné:
Dalsi pokyny viz zadni strana.

Zména vyhrazena (2008) 2.015



Stavebnicové automatiza¢ni prvky HHIE[HD=-[PG{P automation AG

IV TOMAWIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LM-26-ZR

Jednotka s elektrickym pohonem pres ozubeny femen,
vedeni v tycich a kulickovych klecich (bez vile)

Senzor: Objednaci ¢islo IM-008-AX-U20 (NAMUR)
IM-008-NS-U2L (NPN)
IM-008-PS-U2L (PNP)

Dalsi kabely a senzory (zasuvné) jsou uvedeny v katalogu Elektronika — senzory.

Priruba motoru:

Priruba motoru se upevnuje pomoci sroubli M4 a slouzi zaroven k upnuti dvouradého opérného loziska.

Pro vyrobu pfiruby motoru vyZzadujeme rozmérové schéma motoru.
Objednaci ¢islo Motorova ptiruba k LM-26-ZR

Spojka:

Mezi jednotkou a motorem se doporucuje flexibilni torzni tuha spojka.

Objednaci ¢islo Spojka k LM-26-ZR htidel motoru @ ... mm

Ozubeny femen:
Rozte¢ 5mm, hnaci pastorek 16 zubu, rozte¢na kruznice = 25.46mm
Zdvih na otoceni osy pohonu = 80mm

Odpor proti posuvu:
F5 zavisi na to¢ivém momentu motoru Md:

—Md[Nem]
F5= 1.273 =N max. pfipustné 300 N

2.015

Zména vyhrazena (2008)



Stavebnicové automatizacni prvky HHHHD=-[F[E[P automation AG NV TOMATIZACERSERVIS]

Linearni jednotka LK 160-ZR

Jednotka s elektrickym pohonem pres ozubeny femen, tvrzené kulickové vedeni
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Typ Zdvih [mm]| A Hmotnost ' [kg]
[K160-ZR-03 | 0- 300 | 700 25.0
LK160-ZR-04 | 0- 400 | 800 27,5
LK160-ZR-05 | 0- 500 | 900 30,0 :
LK160-ZR-06 | 0- 600 | 1000 225 Objednaci cislo
LK160-ZR-07 | 0- 700 | 1100 35.0
[K760-ZR-08 | 0- 800 | 1200| 375 LK160-ZR-... -...
LK160-ZR-09 [ 0- 900 | 1300 40,0 T_o:bezmotoru
LK160-ZR-10 [ 0-1000 | 1400 42,5 M = s DC-servomotorem
LK160-ZR-12 | 0-1200 | 1600 47,5 (standardni provedeni BALDOR
LK160-ZR-14 | 0-1400 | 1800 52,5 typ SD25-20-A1 TBDL)
LK160-ZR-16 | 0-1600 | 2000 575 Typ
! bez motoru

Technické udaje:

- Linedrni modul pfipraveny k zabudovéni pro volné programovatelné podélné pohyby
- Pohon ozubenym femenem

- Samonosny robustni hlinikovy profil

- Vysoka zatizitelnost diky tvrzenému kulickovému vedeni

- Vysoka rychlost pojizdéni az do 2,5 m/s

- Vysoka presnost opakovani 0,05 mm

- Malé rozliseni kroku 0,05 mm

- Vysoka kadence, jelikoz standardni motor s ventildtorem muze byt pfi 100% start-stop provozu zatizen 9 Nm
- Nouzovy vypinac v obou koncovych polohach, plus ptidavné pryzové dorazy

- Referencni spinac pro nulovou pozici

- Jednoducha montaz diky profilu klinové drazky

- Kdosténi osové fizeni k DC-servomotoru (az 3 osy)

- Zdvih na otacku hridele pohonu 125mm

- Konstruovano pro vysoké kadence a dlouhou beztdrzbovou Zivotnost

Zména vyhrazena (2008) 2.091
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Elektricka zatizitelnost (horizontalni pohyb)

Dodatecné zatizeni v zavislosti na zrychleni pfi daném krouticim momentu 6 Nm
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alm/s?]
] Dodate¢na hmotnost pro horizontalni provoz (vertikalni = 0.5 x horizontalni)
20 1 2 3 4 6 7 8 g 10
2 / 7//%y //20
g = //_/ ' 25
§ 10 % / ] R, ////30
S L — — — 40
s — I
2 ______——’://"///50
- — ] \
N kg
0 5 3 7 8 g M
Hnaci moment
Cas zrychleni / zpozdéni
v [m/s] Najizdéci a brzdici rampa
A
>
2.5 S— 2 -
,{,’(9 (o@"’ & 32
77 % ;\") B
2.0 - 2 2
/
:E 1.5
kS
N
5 p
2 1.0
<
o
€05 7
0 0.05 0.10 0.15 0.20 0.25 0.30 0.35 0.40 0.45 0.50 0.55 =t [s]
Cas
Draha zrychleni / brzdéni
v [m/s] Diagram drahy
[}
2.5 o
\2 6“‘\ : o _—
S 2 ol
50 'b,:b > aﬂ‘;ﬁ\\\]‘a / &\\\/52/
i / /
o 7 g /
‘g 1.0 / /
=
o
=
&
0.5/
0 0.05 0.10 0.15 0.20 0.25 0.30 0.35 0.40 0.45 0.50 0.55 0.60 0.65 5 (M

Draha

2.091

Zména vyhrazena (2008)



Stavebnicové automatizacni prvky HHHHD=-[?(HP automation AG NV TOMATIZACERSERVIS]

Mechanicka zatizitelnost dynamicka pro 5000 km (1000 km)
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F1=1500 N (2590 N) MA =44 Nm (74 Nm) Prohnuti u samonosného prvku
F2 =1500 N )2590 N) MB =57 Nm (98 Nm) Prohnuti f 0,2 mm pfi F1 = 1500 N

podepreni L = 1350 mm

Varianta 1
Moznosti upevnéni
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Varianta ll ll .
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31 [
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Otocny stul RE 70

elektricky #42-h6 vystfedény chod 0,01
55
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Technické udaje
Druh pohonu Krokovy motor DC-motor Objednaci ¢islo
Dréaha pojizdéni [°] 360 360
Draha na oto¢ku osy motoru [ 24° 240 RE70-...
Hnaci prvek Snekova pievodovka |Snekova prevodovka |—— Druh pohonu: OM = bez motoru
Prepravni zatizeni ~ [kal 50 50 SM = krokovy motor
Nosnost F1 dyn. [N] 500 500 DC = DC-motor
Radialni nosnost F2 dyn. [N] 1500 1500
Vlastni hmotnost
Kroutici moment [Nm] 10,8
Krokovy uhel [°] 0.9
Startovaci frekvence [Hz] 900
Provozni frekvence [Hz] 4800
Vysilag impulz _ [imp./ot] 600
Pocet otaéek motoru [ot./min] 720
Kroutici moment motoru [Nm] 0,18
Pridrzovaci moment [Nm] Samosvorny
Cas zrychleni [s] 0.1
Rychlost otageni [°/s] 60
Uvolnéni [“] 45 30
Presnost opakovani [ 45 30
Montézni poloha Libovolna Libovolna
Hmotnost (bez motoru) [kgl 2,3 2.3
Zména vyhrazena (2008) 2.121
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Technické udaje
Druh pohonu Krokovy motor DC-Motor Objednaci Cislo
Draha pojizdéni [°] 360 360 RE 140-...
Draha na oto¢ku osy motoru [ 5 5 _1—-

, Sa— — Z — Druh pohonu: OM = bez motoru
Hnaci prvek Snekova pfevodovka [Snekovéa prevodovka SM = krokovy motor
Piepravni zatizeni [kg] 150 150 DC = DC—mo{or
Nosnost F1 dyn. IN] 1550 1550 B
Radialni nosnost F2 dyn. [N] 4500 4550
Vlastni hmotnost
Kroutici moment [Nm] 15
Krokovy uhel [°] 0.9
Startovaci frekvence [Hz] 900
Provozni frekvence [Hz] 6000
Vysila¢ impulzl [imp. / ot.] 600
Pocet otaéek motoru [ot./min] 900
Kroutici moment motoru [Nm] 0,35
Pfidrzovaci moment [Nm] Samosvorny
Cas zrychleni [s] 0.1
Rychlost otaceni [°/s] 70
Uvolnéni [1 45 30
PFesnost opakovani [“1 45 30
Montazni poloha Libovolna Libovolna
Hmotnost (bez motoru) [kg] 8,3 8,3

2.121

Zména vyhrazena (2008)





