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Kompenzacni olejové nadobka KOB 50

Olejové brzdy slouzi k pohlcovani kinetické energie pohybujici

se hmoty, aby se Setfily dorazy, stroje a pfistroje. Dale pak

zabranuji zpétnému razu masy a zpUsobuji tlumeny a presny

dojezd do koncovych poloh. Olejové brzdy jsou konstruovany pro vysoké
kadence a dlouhou beztdrzbovou zivotnost. Olejova brzda samotna
nesmi byt pouzita jako doraz. Zde poukazujeme na nas dorazovy systém
s ndsuvnymi potvrzovacimi / kvitovacimi hlavami (senzory).

Olejova brzda OB 15/10K a OB 15/10L

o ik

=8 Olejova brzda OB 9/10a OB 10/10

Mechanicka brzda KB 07 a KB 08

Mechanicka brzda KB 07/12,5 a KB 08/12,5
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Funkce brzdy:
Brzda pusobi ve své funkci jako hydraulicky valec se zabudovanym
131.5 skrticim zpétnym ventilem. Pistova ty¢ ptitom pusobi jako brzdovy
pist. Pfi ndrazu hmoty na ty¢ pistu se olej ve valci vytlaci pres clonu,
. . . ; ist. PHi n h . lei Ici wiladi pres cl
pfitom se pfeméni kineticka energie v energii rychlosti. (Hydraulicka
ztradta a tfeni za tepla). Pistovy olej protec¢e velkou rychlosti
do kompenzacni nadoby, kterd je naplnéna z jedné poloviny
i () olejem a z druhé poloviny stlacenym vzduchem (3-6 bar). Pfitom
e oy o . se rychlostni energie opét akumuluje na tlakovou energii. Protoze
= OEO i 1 objem oleje ve vélci je oproti kompenza¢ni nadobé velmi maly, je
! narast tlaku rovnéz velmi nizky. Nastaveni brzd se da provadét pres
brzdna dréha . jejich zasroubovéni a vySroubovani v jejich pfipevnéni. Upevnéni
“hadice 04/6 by mélo byt provedeno tak, aby vydrzelo 3nasobnou silu brzdy.
(Néraz = KE / brzdna dréha). Rychlost narazu hmoty by méla byt
Obj. ¢&. 0B 15/20 K mezi04a3,8 m/s.
Typ Sila narazu KE/s v N Pohlceni KE v Nm Dvojzdvih za min Max. vykon ve Watt
OB 9/10 140 - 2400 1,5-22 240 90
OB 10/10 140 - 2400 1,5-22 240 90
OB 15/10K 140 - 2750 1,5-30 240 120
OB 15/10L 140 - 2750 1,5-30 240 120
0B 12/20 140 - 6000 45-70 180 210
OB 15/20 140 - 9000 4,5-105 90 315

5.001
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Vypocet pro pohlceni kinetické energie

Fyzikalni pojmy:

Hmota
Hmotnostni sila
Zemské zrychleni
Draha

Cas

Rychlost
Zrychleni

Sila

Prace

Vykon

Vyska

Moment setrvacnosti
Uhlova rychlost
Kineticka energie

m = kilogram
G =Newton
9

s

t

v

b = rychlost/ s2
P = hmota x zrychleni
E =silaxdrdha
N = prace / Cas

- =

w = stupné / sek.

Nm
W

m

kg m?2
o/s

G:g(9.81N:9,81m/s?= 1kg)
m X g(tkg X 9,81m/s?2= 9,81 N = dfive 1Kp)
9,81

s/t=bXt=2s:t= 1/2bs
vit=2s:12=v2:2s

m X b (1kg X 1Tm/s2= 1Newton)

P X s(IN X 1m = 1Nm nebo 1 Wattsekunda)
Nm/t (1 Nm/1Sek. = 1Watt)

KE = prace = sila x draha nebo 2 m x v2 nebo G x h=Nm

KE =% m x v?

KE=mxbxs

KE=Gxh

v pfipadé,Zeb=gas=h
jemxg=G

Zména vyhrazena (2008)
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Cisty pohyb hmoty
v=1,2m/s
80 kg —
0.0.0/0/00]00,
KE = 2 mv2

Y280 X 1,22

= 57,6 Nm Typbrzdy OB 12/20

Volny pad hmoty
aby se dosahlo pfedepsané rychlosti
h = 10—750 mm
20kg | . 196,2N
i
‘ h=0,2m
il '
KE=G X 9,81 Xh l
=20x9,81x%0,2 |
KE = 39,24 Nm Typ brzdy OB 12/20
Naklonéna rovina
G=135N
o T
\ h=0,2m
KE=GXh OOO ]
= 135X 0,2

= 27 Nm Typ brzdy OB 10/15

Pohanéna hmota s cylindrickym pohonem

(kratké zdvihy)
= ' hmota
P = 6 bar 60 mm; pistu 0,3 kg
"
S| ) — 8kg el — 1
&
-«
O 00
Pist 232 mm

TlakovasilaP= F X P = 3,22 X ":T X 6 X 9,81 = 473,4N

P 4734

b =—p = x 0,85
m 8+0.3

= 48,48 m/s?

v =1/2bs =1/2%X48,48x 0,06 =2,41m/s

KE=12mv? =% 8,3 X 2,412 = 24,14 Nm*

*Tento vypocet plati pouze pro kratké zdvihy.

U delsich zdvih rychlost propustnosti vzduchu
ventild rozhodujici pro rychlost pist(.

Vypocet KE pak bere dle pfikladu,Pohdnénd hmota
s hnaci silou”.

Jmenovity pratok ventilt:

Jmenovity
prdmér & 1,2 mm = 54 NL/min
2 1,5mm= 96 NL/min
g2 mm=165NL/min
g3 mm= 290 NL/min
24 mm=480NL/min
26 mm=900NL/min

Rotacni pohyb

J=moment setrva¢nosti
w = Uhlova rychlost

kE = 1 J X w?nebo 2 mv?2

Pohanéna hmota s hnaci silou
(motor, cylindricky oto¢ny pohon, mechanicka sila, pruzina)

V=1,5m/s
—
P=2000N | 20kg H 7T
—
s | brzdna dréha
ODTTT0O0 oo
KE = Y2 mv2

= 1220 X 1,52 + 2000 X 0,01

=225+ 20

=42,5Nm

brzdna draha u rotacnich pohyb je:
KE="%Kxw?+Pxs

5.002

Zména vyhrazena (2008)
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Olejova brzda s dorazem a potvrzovanim OQ

regulace brzdné sily

bezdotykové ¢idlo
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Typ Sila narazu KE/s v N Pohlceni KE v Nm Dvojzdvih za min Max. vykon ve Watt Hmotnost |  oj. &.
0Q12/20 140 - 6000 1.5-70 240 120 - 210 0.52kg | 0Q 12/20
Objednaci ¢islo:
0Q12/20 bez kompenzacni nddoby KOB50
0Q12/20A s kompenzacni nddobou KOB50

Upozornéni: Cidlo (1 ks) neni sou¢asti dodavky a musi byt objednano samostatné.

Cidlo: Objednaci éislo: IR-065-AX-U20 (NAMUR)
IR-065-NS-U2L (NPN)
IR-065-PS-U2L (PNP)

Dalsi ¢idla a kabely (ndsuvné) jsou uvedeny v katalogu Elektronika — senzory.

Technické udaje:

- Brzdnd sila odpovidé min OB 15/10K max. OB 12/20 (diagram katalog. list 5.002)
- Olejova brzda slouzi zéroven jako doraz

- Koncova poloha kontrolovatelna pomoci bezdotykového cidla

- Brzdna sila nastavitelna bez prestavovani dorazu

- Externi olejovy zésobnik s kompenzacni nadobou KOB50 (katalogovy list 5.001)

regulace presunu rychlosti

Regulator presunu rychlosti

pro linedrni pohyby hadice @ 4/6
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zdvih 103 n
A 25
V min. pfi ovlddaci |V max. pfiovladaci | Hmotnost
Typ Zdvih| A Min. ovladaci sila sile 700 N sile 700 N Cas navratu [kal Obj. &
GR 50 50| 140 177 N 0,01 m/s 0,14 m/s 0,3bs 0.5 kg GR 50
GR 100 100|190 177N 0,01 m/s 0.14m/s 0,7 s 0.7 kg GR 100

Kompenzac¢ni nddobka soucasti dodavky.

Technické udaje:

- Funkce: pneumohydraulicka

- Rovnomérnj, plynule regulovatelna rychlost posunu

- Rychlost nastavitelna bez pfestavovani dorazu

- Jednoducha moznost montaze diky kompaktnimu zpUsobu konstrukce

- Reguldtor rychlosti slouzi zéroven jako koncovy doraz

- Kompenzacni nadoba slouzi jako zésobnik oleje a miZze byt namontovana zvlast od regulatoru na vhodném misté

Zména vyhrazena (2008)
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Skrtici zpétny ventil DV
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Typ |dmenovtyl A | B | C|D|E|[F [G|H|J|[K|]L|M[N]O|P|Q]R Hmotnost | Obj. ¢.
DVM5 | 25 | M5 |55(205( 15 | 9 |14 [17 (135 7 (11 |8 |4 859 |9 |6 |4 139 DV-M5
DVRY" | 25 |RW"| 7 |31 |15 | 9 |14 |17 |35 7 [ 1 |8 |4 85| 9 |9 |6 |4 1559 DV-RY”
DVRVS" | 4 |RVY"| 9 |445| 20 (1565 |18 | 18 [ 16 | 9 |15 | 11 |85 (12510 |14 | 8 | 6 419 DV-RY”

Rucné ovladany ventil HV

016
R Vs
RV

SW17
029

35
58

Objednaci ¢islo: HV R1/4”

Zména vyhrazena (2008) 5.021






